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ABSTRAK 

 
SISTEM TRACKER WAHANA DARAT DALAM PENYUSUNAN 

STRATEGI DAN JALUR TAKTIS UNTUK LATIHAN OPERASI MILITER 
 

Al Farizi Rayhan 
 

Keamanan merupakan aspek penting dalam setiap latihan militer. Dengan 
berkembangnya teknologi, penjaminan keamanan bagi pasukan dan kendaraan 
menjadi lebih efektif. Teknologi berbasis lokasi seperti GPS (Global Positioning 
System) telah diterapkan secara luas untuk memantau posisi aset atau kendaraan, 
termasuk kendaraan militer, sehingga dapat meningkatkan keamanan serta 
memantau pergerakan kendaraan saat bertugas. Kebutuhan akan sistem 
pelacakan kendaraan militer yang lebih efisien dan efektif dalam menentukan jalur 
tercepat dan monitoring real-time menjadi alasan utama penelitian ini. Fokusnya 
adalah pada perancangan dan implementasi sistem pelacak wahana darat 
berbasis GPS yang mampu menyusun strategi dan jalur taktis secara optimal. 
Penelitian ini menggunakan eksperimen dengan merancang sistem berbasis 
NodeMcu dan modul GPS, yang diuji pada beberapa Lokasi yang berbeda untuk 
mendapatkan hasil jalur tercepat yang lebih tepat dan efisien. Hasilnya 
menunjukkan bahwa sistem yang dirancang mampu memberikan koordinat 
dengan tingkat akurasi tinggi dan waktu tempuh yang lebih cepat dibandingkan 
Google Maps. Pada pengujian pertama dilokasi 1 hingga pengujian terakhir di 
Lokasi 30, sistem menunjukkan jarak dan waktu yang lebih efisien dibandingkan 
hasil dari Google Maps. Penelitian ini membuktikan bahwa sistem pelacakan yang 
dirancang lebih efektif dalam mendukung penyusunan strategi dan jalur taktis 
untuk latihan operasi militer, memberikan solusi yang lebih cepat dan akurat dalam 
pelacakan wahana darat. 
Kata kunci: GPS, NodeMcu, Google Maps, Lintasan, Jarak, Waktu, dan Alat Pelacak.  
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ABSTRACT 

 
LAND VEHICLE TRACKING SYSTEM IN STRATEGY AND TACTICAL 

ROUTE PLANNING FOR MILITARY OPERATION TRAINING 
 

Al Farizi Rayhan 
 

Security is a crucial aspect of every military exercise. With technological 
advancements, ensuring the safety of troops and vehicles has become more 
effective. Location-based technologies like GPS (Global Positioning System) have 
been widely implemented to monitor the positions of assets or vehicles, including 
military vehicles, thereby enhancing security and tracking vehicle movements 
during operations. The need for a more efficient and effective military vehicle 
tracking system that can determine the fastest routes and provide real-time 
monitoring is the primary motivation for this research. The focus is on designing 
and implementing a GPS-based ground vehicle tracking system capable of 
optimizing strategic and tactical routes. This research employs an experimental 
approach by designing a system using NodeMCU and GPS modules, tested 
across various locations to achieve the most accurate and efficient fastest routes. 
The results indicate that the designed system provides coordinates with high 
accuracy and faster travel times compared to Google Maps. From the first test at 
location 1 to the final test at location 30, the system demonstrated more efficient 
distances and times compared to Google Maps results. This study proves that the 
designed tracking system is more effective in supporting the planning of strategies 
and tactical routes for military training operations, offering a quicker and more 
accurate solution for ground vehicle tracking. 
Key Word: GPS, NodeMcu, Google Maps, Track Point, Distances, Adresses, and Devices 
Tracking  
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