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ABSTRAK 

REDESAIN LAMBUNG KAPAL UNMANNED SURFACE VESSEL (USV) 
DENGAN SENJATA PADA USV KAPAL NIRAWAK DISLITBANGAL 

MENGGUNAKAN PROGRAM KOMPUTASIONAL UNTUK 
MENINGKATKAN PERFORMA GUNA MENDUKUNG OPERASI TNI 

ANGKATAN LAUT 

HENDRI PRIYONO 

Indonesia adalah Negara yang yang mempunyai laut sangat luas dan 

untuk menjaga kedaulatan wilayah laut, oleh karena itu perlu adanya TNI 

Angkatan Laut yang kuat. Maka dari itu perlu adanya kapal tanpa awak, 

yang sekarang lagi dikembamgkan oleh Dislitbangal.Kapal Nirawak TNI AL 

yang ada saat ini adalah kapal tanpa awak yang pertama di buat oleh 

Dislitbangal,  kapal ini kurang optimal dalam operasinya, maka perlu 

dilakukan redesain lambung kapal dengan menggunakan metode simulasi 

model dengan bantuan software maxsurf. Dimana software maxsurf 

digunakan dalam menganalisa performa hidrodinamis yang salah satunya 

parameter adalah tahanan kapal, dengan redesain menunjukkan hasil 

bahwa terjadi pengurangan tahanan kapal, redesain lambung Kapal Kapal 

Nirawak TNI AL dengan menggunakan metode simulasi model dengan 

bantuan software maxsurf dalam menganalisa performa hidrodinamis, 

hambatan yang di hasilkan pada kecepatan maksimal. Sedangkan daya 

yang dibutuhkan kapal pada kecepatan maksimal  sedangkan kecepatan 

menunjukkan peningkatan kecepatan kapal maksimun sehingga memenuhi 

ketentuan operational requirement dan menghasilkan olah gerak yang baik. 

Maka dari itu  dapat disimpulkan bahwa kapal tersebut setelah di redesain 

dapat lebih baik. 

Kata Kunci: kapal nirawak, redesain, hambatan.  
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   ABSTRACT 

 
REDESIGN OF UNMANNED SURFACE VESSEL (USV) hulls with 

weapons on the USV UNMANNED SURFACE VESSEL (USV) 

DISLITBANGAL USING COMPUTATIONAL PROGRAMS TO INCREASE 

PERFORMANCE TO SUPPORT TNI-NAVAL OPERATIONS 

                                      HENDRI PRIYONO 
     Indonesia is a country that has a very wide sea and to maintain the 

sovereignty of the sea area, therefore it is necessary to have a strong Navy. 

Therefore it is necessary to have an unmanned ship, which is currently 

being developed by Dislitbangal. The current Indonesian Navy unmanned 

ship is the first unmanned ship made by Dislitbangal, this ship is not optimal 

in its operation, it is necessary to redesign the ship's hull using model 

simulation method with the help of maxsurf software. Where the maxsurf 

software is used to analyze hydrodynamic performance, one of which is the 

ship's resistance, with the redesign showing the results that there is a 

reduction in ship resistance, redesigning the hull of the Indonesian Navy's 

Unmanned Ship by using the model simulation method with the help of 

maxsurf software in analyzing the hydrodynamic performance, the 

obstacles in the produce at max speed. While the power required by the 

ship at maximum speed while the speed shows an increase in maximum 

ship speed so that it meets the operational requirements and produces good 

maneuverability. Therefore, it can be concluded that the ship after being 

redesigned can be better. 

Keywords: unmanned ship, redesign, obstacle, 
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