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ABSTRAK

ANTENNA TRACKER UAV BERBASIS HAVERSINE FORMULA GUNA
MENINGKATKAN KEAMANAN DAN PERTAHANAN PADA STASIUN
KONTROL DARAT

Kegiatan pemantauan perbatasan oleh anggota TNI merupakan kegiatan yang
penting dalam menjaga keamanan negara. Dalam mendukung kegiata
operasional ini, dilakukan sebuah penelitian untuk mengembangkan teknologi
antena tracker dalam membantu anggota TNI dalam menjaga keamanan suatu
wilayah yang ada di Indonesia. Tujuan dari penelitian yang telah dilakukan ini
adalah mampu merancangan sebuah sistema antena tracker secara otomatis
dengan mengintegrasikan komponen yang ada sehingga dapat bekerja dengan
maksimal dan optimal. Metode yang digunakan pada penelitian ini adalah metode
kuantitatif. Penelitian ini telah melakukan perancangan sistem antena tracker
untuk menguji dan mengambil data sudut azimuth dan elevasinya. Pengujian yang
telah dilakukan dapat dinyatakan berjalan dengan baik. Sistem antena tracker
mampu bekerja dengan baik. Berdasarkan hasil penelitian ini, tingkah kesalahan
pada sudut azimuth mencapai 4,2% dan sudut elevasi sebesar 20%. Hal tersebut
dipengaruhi oleh faktor ketidaksesuaian set-point pada antena tracker.

Kata Kunci : Antena, GPS, Haversine Formula, dan Pelacakan
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ABSTRACT

HAVERSINE FORMULA-BASED UAV ANTENNA TRACKER TO IMPROVE
SECURITY AND DEFENSE AT GROUND CONTROL STATIONS

The monitoring activities of the border by TNI (Indonesian National Army) members
are considered crucial for maintaining national security. To support this operational
activity, a study has been conducted to develop antenna tracker technology to
assist TNI members in securing various regions in Indonesia. The goal of the
research was fo design an automatic antenna tracker system by integrating
existing components to ensure it functions both maximally and optimally. The
method employed in this research is quantitative. The system has been designed
for testing and collecting data on azimuth and elevation angles. The testing has
been carried out successfully, and the antenna tracker system has been found to
perform well. According to the results of this study, the error margin in the azimuth
angle reached 4.2%, while the elevation angle error was 20%. These errors are
attributed to discrepancies in the set-point of the antenna tracker.

Keywords : Antenna, GPS, Haversine Formula, and Tracking.
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